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犘犆机与犌犘犛接收机的通讯程序设计与实现

沈振汉，黄华灿

（华侨大学 信息科学与工程学院，福建 泉州３６２０２１）

摘要：　设计一种利用ＧＰＳ模块与计算机串口互相连接，实现对ＧＰＳ全球定位系统定位信息接收；然后，通

过ＶＢ的串口通信程序对数据进行处理并制作电子地图．通过ＧＰＳ接收机采集数据，对收集到的数据进行处

理，利用电子地图和数据库实现了定位和查询功能．系统基本实现经纬度、速度、海拔、时间的显示，以及ＧＰＳ

数据的历史查询功能．

关键词：　全球卫星定位系统；电子地图；数据库；串口互联

中图分类号：　Ｐ２２８．４ 文献标识码：　Ａ

１　系统设计

１．１　功能流程

要实现定位信息的提取和显示，首先要实现定位信息的传输，即通过相应的接口实现ＧＰＳ接收机

与ＰＣ机之间的通信．采用ＳｉＲＦＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ公司的ＧＰＳ接收芯片，通过天线接收ＧＰＳ卫星信号，并进

行相应处理产生定位信息；然后，通过串口（ＲＳ２３２）输出．ＧＰＳ通讯协议较多，可采用应用最为广泛的

ＮＭＥＡ?０１８３协议．ＮＭＥＡ０１８３格式以“＄”开始，主要语句有ＧＰＧＧＡ，ＧＰＶＴＧ，ＧＰＲＭＣ等．

图１　主要功能流程图

Ｆｉｇ．１　Ｍａｉｎｆｕｎｃｔｉｏｎｆｌｏｗｃｈａｒｔ

程序的功能主要是串口通信模块，通过串口采

集ＧＰＳ数据实时显示的经度、纬度、速度、时间，海拔

高度等，以及通过连接数据库对定位信息进行实时

存储，以便查询．同时，通过电子地图的设计来实现

实时定位功能图．系统的主要功能流程图，如图１

所示．

１．２　串口通信属性的设置

定位信息的传输和提取定位信息的传输，通常

采用串口来实现．ＶＢ提供的 ＭＳＣｏｍｍ控件被广泛

用来实现串口通信，ＭＳＣｏｍｍ 控件通过串行端口传

输和接收数据，为应用程序提供串行通讯功能．

在实现具体的串口通信时，必须对 ＭＳＣｏｍｍ控

件的相关属性进行设置．在默认设置基础上，需要进行更改的设置包括如下３个部分
［１］．

（１）考虑到ＧＰＳ串口通信采用的是固定参数，因此要将 ＭＳＣｏｍｍ控件中的Ｓｅｔｔｉｎｇｓ属性设置为

“４８００，Ｎ，８，１”，即比特率为４８００ｂｉｔ·ｓ－１，无奇偶校验位，数据位为８，停止位为１．

（２）根据所采用的接收机的不同，需对ＭＳＣｏｍｍ控件中的ｉｎｐｕｔＭｏｄｅ属性进行设置，采用“ｃｏｍＩｎ

ｐｕｔＭｏｄｅＴｅｘｔ”方式．
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图２　软件流程图

Ｆｉｇ．２　Ｓｏｆｔｗａｒｅｆｌｏｗｃｈａｒｔ

　　（３）根据所选择的串口，将 ＭＳＣｏｍｍ 控件中的

Ｃｏｍｍｐｏｒｔ属性设置为相应的串口号，选择为“１”．定位

信息的提取，包括从“＄ＧＰＲＭＣ”和“＄ＧＰＧＧＡ”数据列

中提取经纬度高度等信息，以及将这些信息在文本框内

显示．这一工作可以在 ＭＳＣｏｍｍ控件中的ＯｎＣｏｍｍ事

件中通过编程具体实现［２?４］．

软件的流程图，如图２所示．将硬件跟ＰＣ连好，开

启ＣＯＭ１端口，等待数据输入，通过提取＄ＧＰＲＭＣ格

式数据中的状态定位符（Ａ表示有效数据，Ｖ表示无效

数据）来判断输入数据是否有效．当数据有效时，通过

ＶＢ函数提取“＄ＧＰＲＭＣ”中的经纬度、时间日期、速率

等参数，以及“＄ＧＰＧＧＡ”格式中的高度信息，将经纬度

信息存入数据库并显示．

１．３　定位信息的提取

部分代码如下：

　　　　

　　ＰｒｉｖａｔｅＳｕｂＦｏｒｍ＿Ｌｏａｄ（）

　　ＭＳＣｏｍｍ１．ＣｏｍｍＰｏｒｔ＝１

　　ＭＳＣｏｍｍ１．ＩｎＢｕｆｆｅｒＳｉｚｅ＝４８０

　　ＭＳＣｏｍｍ１．ＰｏｒｔＯｐｅｎ＝Ｔｒｕｅ

　　ＭＳＣｏｍｍ１．Ｓｅｔｔｉｎｇｓ＝“４８００，Ｎ，８，１”

　　ＭＳＣｏｍｍ１．ＩｎＢｕｆｆｅｒＣｏｕｎｔ＝０

　　ＭＳＣｏｍｍ１．ＩｎｐｕｔＬｅｎ＝０

　　ＥｎｄＳｕｂ

　　

　　‘设置串口参数

　　

ＰｒｉｖａｔｅＳｕｂＴｉｍｅｒ１＿Ｔｉｍｅｒ（）

ＩｆＭＳＣｏｍｍ１．ＩｎＢｕｆｆｅｒＣｏｕｎｔ＞０Ｔｈｅｎ

　　ｓｔｒｇｐｓ＝ＭＳＣｏｍｍ１．Ｉｎｐｕｔ

Ｅｌｓｅ

　　ＭｓｇＢｏｘ“没有信号输入重新输入”

ＥｎｄＩｆ　　　‘判断有无信号输入

ｉｎｔｉ＝ＩｎＳｔｒ（ｓｔｒｇｐｓ，“＄ＧＰＲＭＣ”）

ｉｎｔｉｈｂ＝ＩｎＳｔｒ（ｓｔｒｇｐｓ，“＄ＧＰＧＧＡ”）

　　ｇｐｓｇｇａ＝Ｍｉｄ（ｓｔｒｇｐｓ，ｉｎｔｉｈｂ）

　　

‘采集、提取、显示ＧＰＳ定位信息

　　

　　将缓存中的“＄ＧＰＲＭＣ”格式的定位信息赋给字符串变量“＄ＧＰＲＭＣ”，根据“＄ＧＰＲＭＣ”的格式，

通过相应的语句从变量“＄ＧＰＲＭＣ”中提取出所需的纬度、经度、速度和时间日期等信息，并赋给相应

的变量．需要注意的是，在提取时间信息时需要将ＵＴＣ时间转换为北京时间，并对２４进行模运算，以

确保时间的准确．通过提取“＄ ＧＰＧＧＡ”格式信息来提取海拔高度．

由于在调试过程中发现高度值长度不是一个固定长度的值，不像提取“＄ＧＰＲＭＣ”格式的固定长

度信息采用ＩｎＳｔｒ函数．然后，将提取出来的定位信息在预先设计的文本框中显示出来．通过这些步骤

即完成定位信息的提取工作．

１．４　犌犘犛信息与数据库

将提取的日期时间、经纬度信息存入ＡＣＣＥＳＳ数据库，以便查询历史记录可输入日期时间查询．其

部分代码如下：

　　

Ｉｆｒｏｗ＝“Ａ”Ｔｈｅｎ　　‘将经纬度时间信息存入数据库

　　Ａｄｏｄｃ１．Ｒｅｃｏｒｄｓｅｔ．ＡｄｄＮｅｗ

　　Ａｄｏｄｃ１．Ｒｅｃｏｒｄｓｅｔ！ｄａｔ＝Ｄａｔｅ

　　Ａｄｏｄｃ１．Ｒｅｃｏｒｄｓｅｔ！ｔｉｍ＝ｔｉｍｅｘｓ．Ｔｅｘｔ

　　Ａｄｏｄｃ１．Ｒｅｃｏｒｄｓｅｔ！ｌａｔ＝Ｆｏｒｍａｔ（ｌａｔｘｓ．Ｔｅｘｔ，“００．００００００”）

　　Ａｄｏｄｃ１．Ｒｅｃｏｒｄｓｅｔ！ｌｏｎ＝Ｆｏｒｍａｔ（ｌｏｎｘｓ．Ｔｅｘｔ，“０００．００００００”）

　　Ａｄｏｄｃ１．Ｒｅｃｏｒｄｓｅｔ．Ｕｐｄａｔｅ
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　　ＤａｔａＧｒｉｄ１．Ｒｅｆｒｅｓｈ

ＥｎｄＩｆ

　　

１．５　实例分析

ＧＯＯＧＬＥ地图上的图都是通过航拍获取的，清晰度和可靠度都很高，且可以提取经纬度坐标，为地

图的制作提供了方便［５］．利用提取的地图顶点坐标的经纬度来制作电子地图，主要有如下４个步骤．

（１）截取ＧＯＯＧＬＥ地图上某地的鸟瞰图，通过图像软件处理图像并大概标注地图的信息．

（２）提取地图上的经纬度坐标，提取４个顶角的坐标和几个标志建筑的坐标．

（３）对坐标进行换算，并转化为ＧＰＳ接收机接收到数据的格式．

（４）由于提取坐标时存在人为误差和ＧＯＯＧＬＥ地图上的定位误差，通过实时的定位实验，调整校

正从ＧＯＯＧＬＥ地图上提取的坐标，以减小误差．

ＧＰＳ接收机将接收到的信息通过串口送入计算机，经过ＶＢ的程序处理，将ＧＰＳ信息中的经纬度、

速度、海拔、时间提取出来并显示、存储．然后，将经纬度信息与简易电子地图相匹配实现定位功能．

２　结束语

介绍一种利用ＶＢ程序设计和实现ＰＣ机与ＧＰＳ接收机的通讯程序，以及实现ＧＰＳ数据帧信息

提取与分离．利用数据库技术将接收到的ＧＰＳ数据进行存储，并且利用简单的电子地图设计实现基本

定位功能．
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