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文 〔1〕
,

〔幻对部件寿命服从 r (t
,

又
,

k) 分布
,

并在形状参数 k 为已知
,

尺度参数 孟为未知的

情况下
,

分别讨论了部件可靠性在平方损失下的 Ba ye
s
估计

.

文〔3〕讨论在非平方损失函数下

当 k 已知时
,

参数 又和部件可靠性的 Ba ye s
估计

.

本文讨论部件寿命服从 G a m m a
分布

,

并在形状参数 k 和尺度参数 又都未知的情况下
,

研

究了参数 k 的先验分布为离散分布
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