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“

小教授
”

单板机 , 9∃ ∀ : 快速编程器设计

杨 林 倩

0电气技术系
,

2

摘要 该 ,9∃ ∀ : 编程器是在
“

小教授噪板机的荃础上设计而成
4

其硬件结构简单
,

软件使用方

便; 能够实现< = �> 一< ?� <≅ 等多种 , 9
∃3 : 的快速编程

,

并且有复制同类型 , 9∃ ∀: 的功能
4

关键词

∀ 引言

编程器
,

编程脉宽
,

编程速度

目前
,

在我国微机应用的发展十分迅速
,

即∃ ∀ : 的应用
、

也愈来愈广泛
,

并且随着软件量

的不断增大
,

大容量 , 9∃ ∀ : 的需求量日益增多
4

而使用大容量 , 9∃ ∀: 的关键在于具备一

种方便
、

价廉
、

快速的编程工具
4

为此
,

笔者经过实验
,

在
“

小教授
”

单板机的硬件
、

软件基础上
,

设计出
‘

一 神高性能而又 简单的 , 9∃ ∀ : 编程器
4

该编程器能够实现对< ?� >
、

< ? 5 <
、

< ? 5 <&
、

< ? > �
、

< ? > � &
、

< ? � < ≅和< ? � Α ≅& 等多种 , 9∃ ∀ : 芯片的快速编 入
,

开 乓有复制同类望 七9Β 7 、Χ

的功能
4

其硬件结构十分简单
,

在本机的布线区上即可安装使用
4

使用时
,

只要通过对上机钟盘

的简单操作
,

并借助主机的显示
、

音响传递各种信息
,

即可方便地对各种 , 9∃ ∀: 进行写入或

复制
4

� 硬件结构原理

图 �为该 , 9∃ ∀: ∗编程器的硬件结构原理
4

其中 ,9 ∃ ∀:‘ ,

代表源 , 9∃ ∀: 插座
,
,

Δ

9∃ ∀: Ε
代表目的 , 9∃ ∀: 播座

4

当要复制 , 9∃ ∀: 时
,

播将被复制的 ,9∃ ∀: 芯片播入 ,Δ

9∃3 : Ε ,

另一待写 入的空白 ,9 ∃ ∀: 芯片插入 , 9∃ ∀: Ε , 当要把 ∃ &: 区的内容写入 ,
Δ

9∃ ∀: 时
,

只要将待写入的空白 , 9∃ ∀: 芯片播入 , 9∃ ∀:
Ε
即可

4

由于 ,9∃ ∀: 源片和 目的

片各使用一个插座
,

而四类芯片0< ? � >一< ? � < ≅2 的引脚又不完全兼容
,

如图<所示
,

为此
,

采用了
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的通用接 口芯片≅ < Η Η的 & 口输出端 9&
。 ,

目的用于产生编程允许脉冲
4
“
1 . 1 Ι1

Ι

端接机内

1 . ϑ 芯片的 Α ϑ Ε
输出脉冲

,

目的是用于限定编程脉宽
4

此外
,

电路中所设的 .
, 、

. Ε 、

.
,

和 ∃ Ε 、

凡

的作用是产生 Κ 99值的编程脉冲
,

以便对< ? 5 <或 < ? 5 <& 进行编程
4

< 编程器主要功能及编程软件

<
4

� 功能

该编程器具有以下主要功能
Ε

0 2 写入 , 9∃ ∀:一将 ∃ &: 区内容写入到 , 9∃ ∀: Ε
的目的

, 9∃ ∀: 芯片
; 0< 2复制 , 9∃ ∀:一将 ,9∃ ∀: 、

的源芯片内容写入到 , 9∃ ∀: Ε
的同型 习以以Λ

,9∃ ∀ : 芯片
; 052 检验编程是否成功

—
比较 已被写入 目的 ,9∃ ∀: 芯片中的内容是否完全

与源内容相同
。

如相同
,

则表示编程成功
;
如不相同

,

则显示错误单元的 , 9∃ ∀: 地址和内容
;

0� 2重写—对编程未成功单元进行重写一

<
4

< 编程软件

ΧΧΧ 首地址址

编编编编编编编编编程Μ 门−−−
仍仍姆沪

。
乙乙乙乙乙乙乙乙

对对 下一单单单单单单单单

允允进代才才才 编筱出喃喃

编编怪怪怪 处 建建

图5 编程软件流程图

图5示出
‘

了该编程器 专用软件的核心部分
4

编程过程是这样的
,

对 , 9∃ ∀: 每个单元每编
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程 Ν 。
后

,

与源芯 片的相应单元内容比较一次
,

并且该单元的编程时间 Μ 也计时一次
,

这样反
卜 八

护

复编程
、

检验
,

直到检验正确或 Μ 计时到 <? Ν Ο
时为止

,

最后再按 Μ 值编程一次
,

以确保编程的

可靠性
4

因此
,

对每个单元的总编程时间为 < 又 Μ ΝΟ
4

由此可见
,

最大编程时间是 Η� Ν Ο
4

如果某

单元编程了Η� Ν Ο
而未成功时

,

还可以在
“

编程出错处理
”

中利用
“

重写
”
功能再编程一次

,

但如

屡次
“

重写
”

仍未成功
,

就可能是元件损坏或未擦除干净的缘故
4

该软件并没有对每个单元都进

行Η< Ν ,
的编程

,

而是根据不同的单元所需的不同编程时间进行分配
4

实验证明
,

这使总的编程

时间大为缩短
,

编程速度约提高<Γ 倍
,

这对于大容量的 , 9∃ ∀ : 来说
,

具有很现实的意义
4

在图5的流程图中
, “
编程 Ν Ο ”及“

编程 ΟΝ Ο ”

都调用了同一个编程子程序
“
9Π : ”

4

该子

倒手的入 口条件要求
,
(∋指向源地址

,

Θ , 指向目的地址
,

寄存器1存放1 . 1 Ε
的时间常数. 3

4

如要编程 Ν 。 ,

则 .ϑ Φ ∀?( ;如要编程 Μ Ν Ο ,

则 . 。Ρ ? Σ Μ (
4
“
9Π :

”

子程序清单如下

9# −( &Τ ,保护现场

9# −( Μ1

∋ Θ &
,

−∀ ( ,置≅< ΗΗ 控制宇
,

使 &
、

Μ
、

1 口 皆为输出

∀# . 01∀% . ∃ 2
,

&

∋Θ &
,

1∀ ( , ≅< Η Η91
,

输出高电位
,

使机内显示灯 . ∀ % , 熄灭
4

∀ # . 09∀ ∃ . 1 2
,

&

∋ Θ &
,
< Η( , 设定 1. 1 Ε

为定时器
,

9二 < Η >

∀# . 01 . 1 Ε 2
,

&

∋Θ &
,

1

∀ # . 01. 1 Ε 2
,

&

∋ Θ &
,
5
Τ(

, ≅< Η ΗΒ & 4

愉出低电平
,

即发出编程允许脉冲

∀# . 0】长2∃ . & 2
,

人

∋ Θ &
,

0Υ刀
!

2 , 0( ∋ 2Φ 0Θ , 2
,

写入一个字节

∋ Θ 0Θ , 2
,

&

∋ Θ &
,
?Τ( , ≅< ΗΗ Β & 4

输出高电平
,

即清除编程允许脉冲

∀# . 0以〕∃ . 人2
,

&

∋ Θ &
,

Γ 5( ,1 . 1 Ε

复位

∀ # . 01 . 1 Ε 2
,

&

∋ Θ &
,

8Γ(
,恢复 ≅< ΗΗ 监控显示控制字

∀ #丁 01∀% . ∃ 2
,

&

∋ Θ &
,

1∀ (

∀ # . 09∀ ∃ . 1 2
,

&

9∀ 9 Μ1
; 恢复现场

9∀ 9 & Τ

∃ , .
一

;返 回

5 结束语

本 ,9∃ ∀ : 快速编程器
,

现 已在
“

小教授
”

单板机的布线区试制安装一台
,

并 已付之实际
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应用
4

到 目前
,

已用它写入和复制各种类型的 , 9∃ ∀: < Γ ΓΓ 多片
,

无一例出差错
,

使用方便而快

速
4

由于该编程器的硬件结构很简单
,

所以
,

如能在一台
“
小教授

”

鱼板机的蓦础士安装一 台这

样的 ,9∃ ∀: 编程器
,

确是十分经济和实用的
4
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