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节户气
#∃仁%‘

,

火
“入&八

其引脚信号如 图一
,

现简介一些较特殊的 引脚信号及功能
#

万丁卫∋ , 、

( ) 且五
∗ +
外部晶振榆入端

。

少口刀 
, 、

尸, − ) . + 八位

准双向∃/ 0 口
,

其中尸∗0 一1∗& 除作输入输 出口以外
,

还提供外

部存贮器的高四位地址
#

23 4 +
八位双向总线

,

由于引脚数的关

系
,

该 总线既是地址总线 又是数据总线
,

分时使用
#

) 。、

)
% +

可测试输入端
,

)0 也可作时钟信号输出端
,

)
%

兼可做定时器 /计

数器以计数方式工作时的外部事 件计数输入端
#

15 67
+

外部存

贮器选通有效信号
#

月∋6 +

地址锁存有效信号
#

1天8 8 +
作专用

∃/ 0 扩展芯片 9 ∗ : &的输出选通信号
#

图 ∃ 9 0 & ;的引脚信号
9 0 & ;等芯片具有下列特点

+
< = > 八位 ?13

、

有;≅ 条指令
,

其 中Α0 Β为单字节指令
,

其余为双字节
,

执行周期为 ∃ 或 ∗ 个机器周期
,

二者 各 占一 半
·

< ∗ > 有 ∗Α 条输入 /输出线
,

它们分别为三组八位的∃/ 0 口
,

这三个端 口均可作输入
、

输出或

双向的数据通道
,

此外尚有三根可测试的输入线 ) 。
、

) =、

Χ7了用以对内部或外部进行测试
#

< & > 9 0 & Δ
、

9 0 & ;
、

9 0 : 0无内部− , Ε
,

需外扩
, 9 0 & Δ的内部数据区 − Φ 乃Γ有 ≅ : 个字节

,
9 0 & ;

有∃ ∗9 个字节
,

片内−Φ Ε有多种用途
,

其中∃≅ 个单元 < − 。
一−

Α ,
刀。

‘

一刀
Α ‘ > 作为 ?13 的工作

寄存器
,

∃≅ 个单元为堆栈地址
,

因此允许八级子程序嵌套
,

其余的存贮器作为用户数据区
,

可以存放用户预置的状态
、

常数或程序执行后的中间结果或最后结果
#

< : > 9 0 & ;的 Η ? 为

犯位
,

所以最大寻址范围为: Ι 2 ,

分为 ϑ’0
” 区和 ,ϑ∃ ” 区

,

各 占.Ι 2的存贮空间
,

由存贮区

选择指令Κ 2 Λ决定是 ϑΜ0
” 区还是 ,’=

”
区的程序参与运行

#

其中 ,’0 ” 区的 & 个单元有 专门

的用途
, “ 。” 号单元作为初始化或复位之后的入 口 % “ & ”

号单元作为中断服务程序的入

口地址 % “ Α ” 号单元作为定时 /计数器中断服务程序的入 口地址
#

三
、 “

小教授
”

单板机在开发系统中的作用

利用 “Ε 1Λ
一

∃,, 单板机作为单片机9 0 & ;等的开发装置
,

其宗旨是既要充分利用
”

Ε 1Λ
一

= ”

已有的丰富资源
,

又要在9 0 & ;的控制下正确执行单片机的指令
,

也即在
“Ε 1Λ一

∃,, 的硬件环

境中调试单片机的软件
,

以便减少单片机的硬件开销
,

而又充 分 发 挥
“Ε1Λ

一

=,, 的作用
,

,’/Γ
“

教授
”
单板机在该系统中提供的功能是

+ < ∃ > 通过键盘输入9 0 & ;等的源程序
,

以目标

码的形式存入 − Φ Ε区 < ≅ ∃ ∃ ≅ >
,

业同时显示内存地址及写入的内容
#

< ∗ > 通过键盘 随时

检查和修改寄存器和内存的内容
#

< & > 提供插入
、

删除
、

搬移
、

合并等编辑手段
#

< : >

有录音机接口电路
,

可将源程序转贮到磁带保存
#

总之 “Ε 1Λ 一

∃>, 监控程序中的初始化
、

扫描显示幕及键盘
、

按键调度程序及其它实用子

程序均可取之为该系统使用
。

四
、

系统的组成及工作原理

“Ε 1 Λ
一

∃,, 单片机开发装置 < 如图 ∗ > 是在
“Ε1Λ 一

∃,, 的基础上附加一块开发板
,

通过
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∀# 线扁电缆将二者连接起来
∃

开发板 由单片微型机 ! # % �等
、

& ∋( )∗ + ,  −
、

( . ∗ −   −
、

锁存

器 , ∀ /0 %了%
、

三态缓冲器, ∀/ 0+ ∀ �
、 , ∀ / 0+ ∀ ∀等组成

∃

+ ,  − 1 23 4 5
一

存放监控程序
、

称为
‘6 ”

区
,

寻址范围为 # ## 一 , 77 8 , 2 3 ( . ∗ −   −存放用户程序
,

称为
“
户 区

,

寻址范围为 ! ## 一

777 8 ,

现与
“∗ ∋7 一

 ,, 共用
。

无论! # % �访问的是 ,’#
” 区或 ,’ 

”
区的信息

,

地址的 低八位

都是由地址 9数据分时复用的双向总 线 4 : 0

传送
,

该地址信号在 . /& 有效期间 锁 存起

来
,

再与∋2 。一∋+ %
提供的高三位地址合在一

起 以 访 问 “ # ” 区或
“  ” 区的 内 容 : 。

1 ,∀ /0 % , % 5 就是用来分离4 : 0口 输出的是

地址信号还是数据信号
∃

: 。
是接入 数据总

线的双向三态缓冲器
。

: , 、 : 0
是接 入地址

总线的单向三态缓冲器
,

以上三器件均是用

来隔离三总线的归属 问题
,

即三总线的控制

权是属于+ !# 一 ;∋:所有
,

或! # % �所有
。

系

统中的: < 。1 ! + ∀ % 5
、

:
, ,

1 , ∀ / 0% , % 5是供用

户将来扩展用
。

该系统实质上是一个双 ;∋ : 的计算机装

置
, =∗ > 7 一 ? ,, 的+ � #一; > :和单片机 ! # % �

的共同控制下分时起作用
,

各尽其职
, + !#

彻彻
一
人人人人人人人人人人人人人人人人人人比比比

<渡渡渡渡渡渡渡渡渡渡渡渡渡渡渡渡
今今八

了了了

葬气气气气气气
之之, −−−−−−−−−−−−−−−−−−− 少

,,,

几几月岛岛岛岛岛

⋯
≅≅≅

锵锵锵

)))若若若若若若若若若若

」」」」」」 一一一一一一一一

ΑΑΑ

Β 厂飞政政

旨旨旨旨旨旨旨旨旨辱辱
「「

「「「「「「「「「「
讹讹讹讹讹讹讹讹讹讹讹讹讹‘‘俩冲冲冲冲冲冲冲冲冲冲冲冲冲

洲磁磁阵阵阵阵阵阵
, 一 ‘‘ 仁 、

西丽丽

−−− ΧΔ−−−−−−−−−−−−−−−−−−−−−
’

山山

月月、乌乌乌
,

侧侧月劝
∃
‘丹丹

二二二二二二

图 + 开发
,

装置电路图
、

乍袱

一; ∋:执行程序的输入
、

结果的检查
、

修改及存贮等
∃

!# 犯执行用户程序
,

它与一般的八位

多片机一样
,

可进行信息的传送
、

运算
、

组合
、

比较和变换等兮
、

程序的输入方法和
“∗ ∋7

一

≅,, 相同
,

只是当前用户输入到( 九∗ 1 −   − 5 的 已不是 +! #的

指令
,
1是而 ! #“�的指令 目标码5

,

程序输入业检查无爆后
,

交给 ! # % � ,

以便在! # % �的控制下从( . ∗ 区逐条浦取角户 ,

控制权应 由+ !# 一 ;∋: 移

行之 为此先按开发 板上

的( : Ε键
,

使Φ 触发器 了∀“� ,∀ 的。端输出低 电平
,
总线遗求信号爪了百豆Γ有效

,

!# %� 作为外设

向 +! #
一

;∋ : 申请总线控制权
, + ! #

一

; ∋:在任何一个机器周期的最后一个Η状态采样 Χ兀落豆白

信号
,

当发现有效时
,

则在下一个时钟周期发出
Ι

会线嗬应
一

信号它: ϑ入狄 有效
,

通 过 一 定 的

逻 辑关系打开三态门的控制端
,

使三总线对于 + ! 。
一
;护七来说

,

处于高阻抗状态
·

而对于 ! # % �

来说
,

处于导通状态
∃

此后! # % �就可以利用这些总线在 + ,  − 的 监控程序管理 下运行用户程

序
∃

当执行完用户程序后
,

由> + ∀脚发出一系列脉冲信号到 :
。

的;3端
,

使口端 电平升高
,

当

! # % �从尸+ 。检测到万:豆兀水失效后
,

便将总线控制权交还2! 。
,

系统在+ ! #
一

; ∋:的控制下用户 可

以按 “∗ ∋7 一  ” 的使用方法检查各寄存器
、

累加器
、

堆栈及标志的内容
∃

! # % � 内 数 据存贮

器的 内容映象到−   −的 Χ7) )一Χ7 ,78 ,

其对应 关系如 图 % 二

如欲检查程序运行后累加器 .

的内容及运行后各标志的状态
,

仅需查看 Χ7+ # 和 Χ7 + 的内容
,

而 Χ7 # 6 一Χ7# , , Χ7 ! 一
Χ7Χ 7分别为单片机内工作寄存器 ( 。

一( , ,
(

‘。
一( ‘,

的 内容
, Χ7 # !一 Χ7  ,为八级堆栈地址

∃

五
、

监控程序流程图

如图 ∀ 所示
,

运行单片机程序时
,

先置工作方式
,

然后按下 ( : Ε键
,

系统首先将用户在
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用户遐月区
置孰行才丈箱志

护

Β
∃
∃

�八
‘

己
口

子子存盆红
。 〔尺。 −、>>>

对对龙吧过过

六六期难托对应绝址址

舍舍存理区
Ν < − + 一 只Ο ΓΓΓ

对对应地址址

黑黑加居八八

丢丢吩拭态寄存陌四四

握握库赫态态

断断点直面绝址址

当当卢 天丙绝址址

东东能你昌区区

尸书万、、

狞餐梦
∃ 丫

≅ ,‘的内容送 ≅州

用户欲攀区

月 & 坎得 Π火地少匕了
一

市

Χ Λ,Χ 一 Χ ΛΑ Λ顶置灼原始数据搬到 9 0 & ;的 0∃ 一 Α ΛΘ 业按 >山 二,

书先顽置的执衍方式运行
,

程序的

执行一般分为单步
、

断
「

氛和连续等
#

∃
#

连续方 。让
+ 首先 由监控程序给 Π砚户指定使 ΠΠ∃ ∃ 区的 Ν飞作寄存器和执 Ρ了

的 内容
,

然后从 ∃9 0 0 Θ 单元开始执行程序
< 如川户希 望从典它地址存放源程序

,

区存贮单元

则在 ∃ 9 0 0 Θ

存入
一 条ΓΕ 1 “ Σ Σ  

指令
, “ Σ Σ 为听希望开始执衍的地址

#

源程 Ν 的炭 后一条 指 令 为

Λ Κ ,

目标码为6 : ΛΚ ,

由此过渡到6 7 Κ 程序段
, 比任务是将 9 0 & ; 的 0∃ 一了ΛΘ 的内容搬回

的 Χ Λ, Χ一 Χ Λ Α Λ供用 >劲 Τ
Υ

老查
,

龙 从1 ∗ :

发出一串 ΠΤ通+ %
,

Ν
‘

<
Ν

气

? 13取 回总线拧制权
#

号至%Τ∗ 9 <〕 � Η 3的 召∃
’

5− ς端
,

通知

∗
#

分段执行程序
+

首先在 Χ Λ∗ ∗ Θ 单元键
/ Ω断点标志

0 ∗
,

在Χ Λ∗ &Θ 单元和 Χ Λ∗: Θ单元键入

拟订断点地址的高 泣字节和称位字节
,

然后监控程琦
‘把 ∗ Δ

、 ∗ ≅ Θ单元置为结束标志6 :ΛΚ
,

为

了保
一

证在所击定的地方哲停程序的执行
,

其办法是将 自断点地址开始的二个单元与∗Δ

元 的内容互换
,

即断 点地址的内容 变成结束标志
,

而 嵘来断点地址的内容保存到∗Δ
、

厂∗≅ 单

∗≅ 二个

单 元内
,
以上准备 仁作做无后才进入用户程序

, 当执于了到6 : ΛΚ +Τ=Γ
一

, 就和连 续执行时一样
,

跳 到 6 7 Κ 程 序段
,

执行恢复现场和 交回总线控制权的

Χ Λ∗ ∗ 一 Χ Λ ∗ :单元 内重新没定断点标志和断点地址
#

仁作
,

如=需再次分段执行程序
,

需在

&
#

羊步执行程序
+

这种执行方式由于每次仅执行一条抬令
,

的是属于何类抬 令
,

然后转到不同的程序段进行处理
#

如上所述
,

节指令
,

而双 Γ
一

几节 又分为祷通双字节 < 如加法指令
、

传送类指令
、

令
,

而转移拓令又 分为条汁转移和无条件转移指令
#

为此必须首先区分将执行

单片机汉有单字节与双字

逻辑类指令等 > 和转移指
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指令形式
Κ

� � # 1 � � ∀ 5

双字
朴
普通双字节 � � 

转移‘旨令Κ
无条件转移指令 � �%

条件转移指令 � � +

0Λ
。,

Λ0
, ,
⋯是不同指令类型的处理程序块

,

分别为
<

1  5 00
。<

单字节指令处理程序块
Α

1 + 5 ΛΛ
< <
普通双字节指令处理程序块

Α 1 % 5 ��
+ <

条件转移指令处理程序块 Α 1 ∀ 5 � � <

无条件转移指令处理程序块
Α 1 � 5 00

Α <

专用于处理 Ι∗ ∋∋ Μ . 指令
,

这是一条单字节 指

令
,

但它不同于一 般单字节指令
,

它是以 累加器 . 的内容作为地址的内容才是操作对象
∃

单步执行时
, ! # % �首先从( . ∗区取指令操作码

,

经译码器判定属 于何类型指令
,

然后

由控制器发出相应的控制信号指挥各部件有条不紊地协同动作
,

业将执行后的结果送回 −   −

映象区供用户检查
。

单片计算机是 当今世界上销售量最大
、

应用最广 泛的微型机产品
,

在各行各业都有广泛

的应用前景
,

而开发装置的研制却为单片机的应用提供了关键性的技术手段
∃
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