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·
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一

殆迷

微型计算机与外界联络必须处理模拟信息
,

而对象的参数往往是位移
、

压力
、

温度等一

类非电量
,

这些覆拟量除必须通过传感器先转换为 电量以外
,

还必须再经 ∋ 8 − 转换为 计 算
机所能处理的二进制代码

,

此外
,

对于处理后的数搪
,

还得进行直观地显示或核糖给定值调

整过程的控制参数
,

即又需将二进制数转换成模拟量
,

’

为此需有 8 > ∋ 转换器
,

随着 计 算 机
的广泛应用

, ∋ > 8
、 8 > ∋ 已成为不可缺少的珠节二 ‘’

一 ‘ ’ ‘=
’

<

二
一

’?
’;

5 67一 , 9小教授 :是八位的单板计算机
,

结构简单
、

小巧灵活犷使用可靠
、 ’

祷格低廉
,

在

仪器、
一

仪表及控制系统中若加入二个这祥的小电脑
,

对 电量
、

非电量进行自动测量
、

数据处

理
,

业 以适当的方式给出测量结果
,

或修正过程的控制参蔽护夜衡使
二

系晓溺劫能矢矢增强
�

目前该单板机已广泛应用于各种控制现场或仪器仪表
,

‘

如猫草水分侧湿仪
、

数控机床
、

轧钢

系统等
,

它们均是以5”7一 ∃为主机配以各钟∋厂哈换装置的
� � ” ’�

⋯ ‘ ≅
= ” 夕

,

∋加
、

Α> ∋ 转换装叠命种繁多= 有与计算机的位数相同和不同者
,

箕内部挂制逻辑有 与

计算机兼容和未兼客者
, ’

下面就上述时题介绍三料常角的入
8 Β装置与众67城的接口技术

�

这

三种装置是位数与5 67一 = 的位数相向的丫Χ幻 � ∋8’;; 口费
= ‘

硅数萝子5, 礼 �的、Β
‘∋ 8 模拟通 道

板
·

9斑位 : , 其内部逻辑与抒算机不兼容的2专位如
‘

Δ−�Ε Ε 22 芯片
�

一
、

5 67一 � 与 ( 6 Φ # �∋ 8 一Γ Η Ι 的接口问题

(6  Γ �∋8
一
Γ 提仲幼 �

‘

单板机的专用
’

入> ϑ 配件板
,

为 � Δ路模拟量输入 9单端 :和  路模拟

量输出
,

每路可输出。一ΦΚ 及。一 ∃## ∋的信号公
‘转犊精度为八位

�

该板虽然 是 专 门 用 来 与

(6  Γ �单板机接口 的模数接口板
,

但只薇Λ黄留亥右了方便地与567一�
‘

接口
,

其连接图如图 �
�

需解决以 下儿个问题
<

、 ,

, , ,

丫
· < 自

本文 � 3  Δ年 .〔::ΜΔ 未= 收到
�
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工& Β Ν + Ρ ’ ,

·

<

≅

8 Ρ& Τ Σ ∋ ∗

毛8 .Υ
, .7 ΣΔ Ν

%

−∋ + + , −∋ & = 显示输入量

∗ , ( 2  Ν

二
、

卜−一∋ 8 模拟通道板与5 67一 �的接口技术

,声
一ς 8 漠拟通道板也是二个撼预纂输入扁压系统板

,

其分辨率为 ∃。位
�

, Δ路单端输入
<弋

 路双端输入
、

�路模数输出
。

输入输出量程有。一 � #
�

Ι2 Κ或 一 Η
�

� Ι ∀ 一 Η
�

∃∃Κ两种
。

由于该
�

版位数条于塑67一�的位数
,

为了使∋ > 8 芯片能与八位的−6 )直接纪套
,

一

需将功位数据分时 读

出
,

使−6 )可从八位数据线上分两次读取∋ > 8 转换后的数值
,

或将 −6 ) 的信息通过数据线二

次送往8 > ∋ 芯片
�

该板与5 67吐接 口时
,

主要得解决模入通道地址
, ∋ > 8 转换器地址

, 8 > ∋

转换器地址的识别问题
�

为此需改接 2一 译码器 ) , 9!Ε + ,� 2  : 的接法
,

在原图纸中 )。的接法

如图 Ι
�

图 2 是、Β 一∋ 8 板与567一�连接信号及0 。的改接线路
�

0 。
在原板中编码的情况如表 2�
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图 Τ )
‘
在召− 一∋ 8

板内的接法

图 2 5 67一 Ψ与拼−一∋ 8

板的连接

改接后 ) ‘的编码女以昆
�

Ε

由图 2 可见
, 一

叉需简单
关部分:

睡

价
%

介伙 自

吞笋‘ 布 ‘
,

用 5”脚 板上的 ΙΖ
2

炸替
万丽心即可使、

−认。板与5 67一‘组成微机拉押∃的模数偷入输出系统
·

至于∋ > 8 及Α> ∋的检查程

序可以延用原镜明书的程序
,

只是模入开关0
∃ <
。0

∃、的地址应从原来的 邸一 Δ 7Ν 与!Γ 一 ! 了Ν

改为−[一−7Ν ,

其它的均不变
。
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换周期结束信号
,

每一∋ > 8 转换周期结束
,

劝−端输出一正脉冲 ,

训为实时输出控制端
,

当

它与/ [−连接时
,

则每一转换周期的结果都将被输出
。

该芯片使用时
,

需外接一 基 准 正 电

压
,

其值与量程有关
,

当量程为 ∃
�

3 33 Κ时
,

基准 电压为 Τ Κ ,

当量程为 � 3 Χ
�

3 边∀ 时
,

基准电

压为Ι ΓΓ ∴ Κ
�

可通过外加控制电路扩展量程的范围
�

该芯片转换结果采用动态扫描方式
,

其

输出波形是按位转换的 Σ −8码
。

8 ,
< 、

8 ,Τ 、 8 ,
2 、

8 凡分别代表千位
、

百位
、

十位
、

个位的

脉冲信号
�

当其输出为高电平时
,

表示对应的位被选通
,

此时该位数据在 ]Γ 一口
<
端输 出

。

从时序图 9图 Η :可看出
,

转换结束信号从 / # − 端发出后
,

紧接着是对应千位数的 8 泞< ,

以下

依次为对应百位
、

十位
、

个位的8 ,
< 、

8 , 2 、

8 ,
= 。

在 8 ,Τ 、

8 , < 、 8 ,
=

有效期间
,

。
。
一口

。的输

出代表被∋ 8 器件转换后的Σ −8 码
,

而在8 ,
<

选通期间口
。

一]
,

输出千位的半位数 。或 � 及过量

程
、

欠量程和极性标志信号
,

具体如下
<

]<

—表示士位
,

输出低电平对应 �
,

高电平对应 Γ�

Γ Ι

—表示极性
,

输出高电平代表正极性
,

低电平代表负极性
�

口。

—表示是否超量程
,

高电平为超量程
。

Η Π � Ε Ε2 2与计算机连接时
,

关键是解决∋ 8 输出 98 , <
一8 ,

。、

]。
一]

2
:与 − 6) 数据总线 的

接 口 问题
,

下面提供两释方法加以讨论
<

,
�

和用其有三态输出的通用可编程接口芯片如Ι Γ一6∃ #
、

.& ( / + Ι ΗΗ 做过渡
,

当 ∋ 8 转

换结柬后可用两种方式通知 −6 )来读取数据即中断方式和查询方式

9∃: 中断方式
< ∋ 8转换结束后

,

将/ [−信号送到可以申请中断的.>Γ 接 口芯片上
,

向−6)

申请中断
, −6 ) 响应中断后

,

在 中断处理程序中读取 ∋ 8 转换结果数据
。

9Ι: 查询方式
< −6 )启动 ∋ 8后

,

不断查询8 Φ
<

一8 Φ =

的转换 电平
,

如有效
,

则令 −6 ) 读

取仇一仇的值
�

应注意的是∋ 8 的输出为 Σ −8 码
,

如要直接显示
,

可送七段数码管
,

如需 计

算机进行处理
,

则应先转换为二进制数
�

由于小教授单板机接 口芯片  Ι Η Η的三个口 均已被其 自身所占用
,

下面介绍 ∋ 8 芯片通过

6∃ # 与567一∃的接口方式
,

其连接图如图 Δ
�

图中利用 Ψ 吕。一6∃ # 的∋ 口做输入
,

其程序框图如

图 !
�

程序的进展是逐位测试选通信号电平是否为
一

高
,

然后林仇一]
2

取数到显缓区
,

业 直

接显示输 出值
。
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泪过三态级冲舒与 3  # 接口

解决这类原内部逻辑与计算机不兼容的接口 问题的另一途径是在4 5 芯片与 3 # 之间 加
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学
�

Β ,

学
·

扬甲 哪了争
⊥ , , � � � � � � 侧� � � 口 � � , ; 号; , , 二 , , ; , 代二兮, ,

进具有三态缓冲器的器件该 如 ! Ε + , 2 Δ!
,

、

共接法如图  
。

+

=
了

一 <
_

、、

输入人8 篇青果果

图 Η Η尽 � Ε Ε 2 2通过三态门

与− 6) 接口

图 ! 用6了[ 接 ?〕的程序框图

中中断入 。。

滋于 !往+ , 2 Δ ! 的控制端信号可以用 −6)

与外 设打交道的信号� 。豆夺与举举
通信 号

飞万的共同组合
�

而飞正信号 可 直 接 取 自

5 67一�板上) 。。

器件的厄叮
�

∋ 8 芯片地址编

码应保证凡
、

,

∋
!

均为一 图中
、

把实时输出控

制端 8 )与转换结束标志端 / [−相连
,

再接到

−6 )的中断请求端
。

,

则表示每一转换周期的

结果都将被输出 , 此时在遥。−端上出现一 个
,

正脉冲
,

可以利用此脉冲作为−6 )的中断 Ω青

求信号
,
当−6)响应中断后

,

令其中断服 务

程序从千位到个位逐位采集转换结果数据
,

业存入计算机的寄存器或内存中
、
其中断服

务程序的框图如图 3 ,

本 程序是 将 结 果 存

入 8 / 寄存器内
,

处理前应先转换为二进 制

代码‘
一

四
、

结 语

图 3 用三态门接 口的程序框图

文章讨论三种有代表性的∋ 8 −板 9器件 :

与
“小教授

”
单板机的接 口问题

,

较详细地

阐述了硬件改接方法及软件程序
,

对于计算

机在自动控制与 自动测试中的应用将起抛砖

引玉的作用
·

文中介绍的方法奋毒际户均已

证明是行之有效的
。
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