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微电脑超低频多种信号发生器

的管理程序

苏丽英 戴在平 潘 敦

< 电子工程系 =

微电脑超低频多种信号发生器将取代笨重的模拟电路超低频信号发生器
,

而该仪器又是可调

频的多种信号发生器
&

所以其管理程序具有相当重要的地位
&

为此
,

本文着重介绍该管理程序的

功能和结构
,

及其实现的原理和操作方法
。 ”

前 言

本文所介绍的微电脑超低频多种信号发生器的管理程序
,

其宗旨在于达到直接按键就可

获得所需的波形和频率
。

所以
,
设计了管理程序

。

它是由键扫描子程序
、

显示子程序
、

键分

析子程序 等若干子程序和模块组成
。

该管理程序占用8芸> 字节
,

并固化在 # 9 � ∀ 芯片中
。

木仪器是利用 5 ?一

!≅ �人单板机加上部分硬件电路制成
,
它保持了单板机原有的 功 能

&

当用户将仪器上的选片开关 Α %
拨向 ?∗ 7 Β 后

,

接通电源或按下复位键
,

仪器即自动转 入 木

管理程序
,

显示提示符 /
。

此时表示仪 器已准备就绪
,

可以接受键盘操作
。

通过键盘输送入

一批信息后
,

管理程序就自动指 向仪器的应用程序
,

产生某个频率的某种波形
。

一
、

管理程序的功能

本管理程序的功能
%

直接通过按键来选 器发生的各种波形
,

包括正弦波
、

方波
、

脉冲波
、

锯齿波
、

三角波和梯形波等六种波 们分别由单板机的 ,一. 键表示相应的波形
。

即按下 ,一.

键中的某一个键时
,

在 0? ) 的胜制下
,

詹理程序自动转
&

尚发生该波形的子程序
,

便仪 器 发

出相应的信号波形
。

#
&

利用 。一  等十个数字键的组合
,

频率范围是 7
&

7 Χ/ Δ一Δ7/ Ε
& ‘

真观冠得到对产生上还超低频信号波形的频率
&

其

本文 �  分Φ 年 Γ 月 �9 日收到
、
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& ‘

能自动检测用户对键盘的误操作
,

检测出错误时能通过管理程序重新初始化
&

等待
正确的操作

。

通过现场试验和鉴定
,

证明本管理程序可实现一机多功能目的
。

在微电脑控制下
,

产生
的各种可调频信号波形

,

频率稳定性好
,

波形失真小于 1 Ι
。

二
、

链盘操作说明

�
&

复位键 复位键可使仪器退出当前工作状态
,

进入管理程序
,

将仪器初始化并 处 于

待命状态
&

#
&

功能键 由键盘上 ,一. 等六个键对应六种波形
&

这六个波形功能键提供一个信息
。

使管理程序 自动选定产生某波形的子程序入口 地址
。

当波形的频率确定后
,

仪器就产生某种

信号波形
。

Η
&

数字键 用 ≅一 ϑ 等十个数字键来确定波形的频率值
&

而频率范围在 ≅
&

≅� 一 # ≅ / Ε
&

本管理程序将频率值视为一个定点数
&

即四位数字键确定一个定点数的频率值
&

例如
,

在按

过某一波形功能键后
,

再按数字键
,

得到一频率值
,

管理程序就按照键盘提供 的 信 息
,

在
0? ) 的控制下

,

自动地产生其频率波形
。

由功能键和数字键的组台
,

为用户提洪了方便和直观的操作方 法
&

三
、

程序结构的介绍

�
。

初始化程序

当微电脑超低频多种信号发生器接通 电源或按下复位键时
, 0?) 自动地进入管理程序的

初始化程序段并开始执行
,

它首先设置堆栈指针
,

并将各状态标志清零或强制特定值
,

在准

备就绪后
,

显示提示符
“/ ” ,

使仪器处于待命令状态
&

#
&

显示子粗序
�

将贮存在显示缓冲区 <Κ1 4Β 3Β = 的内容送显示输出
。

Η
。

镇扫描和键译码子程序
� , � 、 , � ‘ 」 �

少
一

·

一
·

一
·

一
,

⋯
’

一
’

共茜 卡
,

劝
� 一 = Λ 二

一

盯六%
,

�
�

等待和搜索键盘的输入
,
若无键按下时∃ 谓用夏示子程序 , 若有键按下时

,

首先设置防

按键抖动措施
,

然后对所按下的键进行译码
,
并判别该键是功能键或是数字键

&

Γ
&

波形功能键辅助程序

当判定是功能键后
,

转入本辅助程序
,

再由本模块确定是哪个功能键被按下
,

从而得甄

对应于该键的波形发生子程序的入 口地址和一些必要的参数口地址
&

Φ
&

频率值辅助程序

在这个辅助程序中
,

包括四个部分组成
%

< � = 十位数频率辅程序
%
对频率值的十位数进行判别和分析

,

它能判 定 87/ Ε一 #≅ / Ε

范围内的频率
,

并取得不同波形的不同频率参数的存放地址
。

< #= 个位数频率辅程序
,
对频率值的个位数进行判别和分ΜΝ 并确定存放须率参 数 地
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址的偏移量
。

< Η = 。
&

� 位数频率辅程序
%
判别频率值小数点后第一位

,

并福据所取得的数据确 定 存

放率频参数地址的偏移量
。

< Γ = ≅
&

≅� 位数频率辅程序
%
能判别 ≅

&

≅� 一≅
&

帕/ Ε 范围的频率
。

< Φ = 数字键为
“ ≅” 的判别辅程序

,

数字 。具有自己的特性
,

所以在这段程序中别行处

理
。

本管理程序就是 由以上所述的几个子程序和模块组成
。

将仪器初始化
,

显示提示符 /
。

仪 器就可以随时接收用户输给的信息
&

首先
,

用户应选择所需的波形
,

如果不是选择波形
,

管理程序将判另8∋其为误操作
,

重新返回初始化程序
,

其次
,

分别按照频率值 十 位
、

个 位
、

≅
&

� 位和 。
,

≅� 位顺序让用户自行选定
&

如频率值超出 ≅
&

78 / Ε一# ≅ / Ε ,

则判别为误操 作∃

否则管理程序将很据用户所提供的数值逐一识别
、

判断
,

加上适当的频率参数存放地址的偏

移量
,

并重新调用键扫描子程序
。

当四位数均扫描过后
,

就确定出频率参数地址 , 同时判别

出其频率属于哪一个频率档
&

然后定出波形发生子程序的入 口地址
,

并转去执行该子程序
,

似使得仪器按用户的选择发出相应的频率波形
&

本管理程序的具休结构及其流程框图和存贮

区的分配详见图 8 和表 8
。
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结 束 语

本文介绍的管理程序仅仅是对六种波形
,

四位数组合的分析判断加以研究
,

使得微电脑

超低频多种信号发生器可在直观的操作下产生对应的频率波形
&

虽然该管理程序巳经过一定

的优化
,

可能还存在不足之处
,

,

恳请读者提出宝贵意见
&
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