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由于过去大 多采用光线 示波器拍

摄振动衰减波形
,

然后用尺 最度 ∋ ( ,

∋ ( + % 值
,

这将引起颇大的误差
,

同时数据的采集和处理 也很麻

烦
.

为此
,

我们研制了用单板机配上接 口
,

花用软件方法采集衰减波 形的振幅 ∋ ( ,
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通过技术率定
,

效果非常好
,

非但方便而 目
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又相当准确
.

引 言

由机械构件的振动
、

冲击所产生的噪声已成为一种公害
,

在国防上
,

噪声的危害更为突

出
.

为此
,

如何利用结构本休材料的高阻尼特性
,

达到减振降噪 目的
,

从而研制新型的高强

度
,

高阻尼合金已成为世界各国研究的重要课题
。

为了测试所研制材料的阻尼性能
,

我们研

制了大应力扭摆式阻尼性能测定仪∃另文发表 &
.
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过去都是采用光线示波器拍摄波形
,

然后用尺量度 ∋ ( 、

∋ ( 十 %
、

值
,

这样难免视读误差很

大
,

致使标出的 =
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/ 值具有较大的误差
,

同时数据的采集和处理都很麻烦
.

为此
,

我们

研制了用 Α
一∀# 单板机配上接 口 及 ∋ Β � 器件

,

采用软件方法进行峰值检波
,

准确 地 获 得
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再用软件计算出 =
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通过技术鉴定
,

证 明效果 良好
,

准确又方便
,

使 =
.
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。

/ 值的误差明显地减小
.

∃一 &单板机所处理的信号波形及对软件功能的要求

%
.

大应力扭摆式阻尼测定仪
,

所要测量的衰减振动波形如图 ? 所示
,

它是一个衰减的正

弦曲线
。
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对软件功能的要求
Χ

∃% &对采集数据的要求
Χ

按一定的速率 ∃ 采集时间间隔 & 采集数

据
,

业把采集的数值存人 Δ ∋ Ε 中的特定 区

域
。

每个采集的数占 %# Φ3 :∃ 位 &
,

应分配二

个 Φ ; :2 ∃字节 &的存贮单元
.

∃ ! &根据所采集的数据按周期进行 分 组

并找出每个周期的振幅 ∋ 3∃3 “ % , ! , Γ ,

⋯⋯
,
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其中 ∋ 3 为第 3个周期 的 振 幅

值
。
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∃Λ& 把程序囚化在 Δ Μ Ε 中
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把所采集的数据
,

所找得的振幅值和 =
.
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/ > 分别存放在

Δ ∋ Ε 的指定单兀里
,

用户亩以方便地通过单板机的键盘命令读出它们的值来
.

二
、

软件的设计考虑和程序框图

%
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测量系统的 启动和单板机采集教据的同步

在本系统 中
,

� �  一 ! ∀# 单板机采用
“查询 ” 的工作方 式进行数据采集

,

测量系统的启

动和数据采集间的同步采用硬件方 式实现
。

我们把系统的启动当成是数据采集的起始点
。

因

此我们用系统的启动信号来控制 � �  一 ! ∀# 的
一

旦ϑ 月4 键
,

使程序开始执行
.
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确定数据采集的速率 ∃ 时间间隔 &
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数据采集的速率从软件角度分析它取决于采集到振幅值 ∋ ( 的精度 ∃ 整机的测量精度还

取决于 ∋ Β � 转换的精度及放大器的零点漂移等因素 &
.

在一定误差范围内 ∃如本系统要 求

采集振幅 ∋ ( 的相对偏差在千分之五 以内 &
。
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对于频率在 %# 一 %! Ν , 范围内
,

每个周期取 拓 个点就足够了
。

由此来编写延时子程序
。
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确定所采集救据的个数

根据 Δ ∋ Ε 的大小
,

频率在 %! Ν , 的情况下
,

我们要求采集 Ο 个完整的波形数据分配给

Ο # # 个存贮单元就足够了
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救据处理程序
∃ % & 存贮 区分配
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∃ ! & 按周期分组业求每组数据的极大的值子程序
Χ

我们必须把采集的数据从内存中取出业把它们按各个不同的周期分开来
,

以便找出各个
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.
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主 程序框圈和子程序框圈如下
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